
插件全字段导入测试简历（纯虚构）

测试说明：本文件中的人物、联系方式、单位、项目和成果均为虚构，仅用于浏览器插件导入与网申表单回归测试，请勿用于真实求职或身份认

证。

个人信息

姓名：林嘉航

英文名：Jiahang Lin

性别：男

出生日期：1999-01-01

年龄：27

民族：汉族

国籍：中国

籍贯：浙江杭州

政治面貌：中共党员

婚姻状况：未婚

健康状况：良好

身高（cm）：178

体重（kg）：70

证件类型：居民身份证

证件号码：310115199901010016

手机号码：19900000001

电子邮箱：lin.jiahang@example.com

微信号：test_linjiahang

QQ：100000001

紧急联系人：林明远

紧急联系人关系：父子

紧急联系人电话：19900000002

现居住省：江苏省

现居住城市：南京市

现居住区县：玄武区

现居住详细地址：南京市玄武区创新大道88号测试公寓1栋101室

户籍省：浙江省

户籍城市：杭州市

户籍区县：西湖区

户籍详细地址：杭州市西湖区求是路66号测试住宅

户口性质：非农业户口

邮政编码：210000

自我介绍：机械工程硕士，具备结构设计、有限元分析和智能制造项目实践经验。

个人优势：擅长复杂机械结构建模、仿真验证、跨团队协作与技术文档编写。

兴趣爱好：长跑、摄影、机器人制作和科普阅读

求职意向

期望职位：结构工程师

期望行业：工业自动化与智能制造

期望城市：南京



工作性质：全职

到岗时间：两周内

期望薪资：税前18000元/月

当前薪资：税前12000元/月

是否接受调动：是

是否接受出差：是

信息获取渠道：企业招聘官网

教育经历

第 1 项

学校名称：南京理工大学

学院：机械工程学院

专业：机械工程

学校所在地：南京

学历：硕士

学位：硕士

学习形式：全日制

入学时间：2022-09

毕业时间：2025-06

绩点：3.78/4.00

平均成绩：89.5

专业排名：5/120

主修课程：有限元法、机械系统动力学、现代设计方法、智能制造技术

毕业论文：复杂载荷下轻量化支撑结构的多目标优化设计

导师：周启明

教育经历描述：研究方向为机械结构设计、动力学仿真与多目标优化。

第 2 项

学校名称：浙江工业大学

学院：机械工程学院

专业：机械设计制造及其自动化

学校所在地：杭州

学历：本科

学位：学士

学习形式：全日制

入学时间：2018-09

毕业时间：2022-06

绩点：3.62/4.00

平均成绩：87.2

专业排名：12/180

主修课程：机械原理、机械设计、材料力学、控制工程、工程制图

毕业论文：协作机器人末端执行器结构设计与强度校核

导师：陈博文

教育经历描述：系统学习机械设计、制造工艺、自动控制与机器人技术。

工作经历



第 1 项

公司名称：星河智造科技有限公司

部门：结构研发部

职位：机械结构工程师

行业：工业自动化

工作城市：苏州

开始时间：2025-07

结束时间：2026-07

工作时长：1年

薪资：税前12000元/月

离职原因：寻求更具挑战性的结构研发平台

工作内容：负责自动化设备结构方案、三维建模、工程图、样机装配及问题闭环。

第 2 项

公司名称：远航装备技术有限公司

部门：仿真分析组

职位：助理结构工程师

行业：高端装备

工作城市：南京

开始时间：2024-07

结束时间：2025-06

工作时长：11个月

薪资：税前9000元/月

离职原因：完成项目制培养计划

工作内容：开展结构静强度、模态和疲劳分析，输出仿真报告与优化建议。

实习经历

第 1 项

实习公司：汇智自动化设备有限公司

实习部门：机械研发部

实习岗位：结构设计实习生

实习城市：杭州

实习开始时间：2023-07

实习结束时间：2023-12

实习时长：5个月

实习内容：完成输送模组结构设计、零件选型、工程图绘制与装配问题跟踪。

第 2 项

实习公司：蓝海机器人科技有限公司

实习部门：智能制造部

实习岗位：机械工程实习生

实习城市：南京

实习开始时间：2024-01

实习结束时间：2024-06

实习时长：5个月

实习内容：参与机器人工作站布局、夹具优化、节拍验证和现场调试。



项目经历

第 1 项

项目名称：高速分拣机器人轻量化结构优化

项目角色：项目负责人

项目开始时间：2024-03

项目结束时间：2024-11

项目时长：8个月

项目地点：南京

技术栈：SolidWorks、Abaqus、MATLAB

项目链接：https://example.com/projects/sorting-robot

项目描述：建立整机有限元模型，完成拓扑优化、参数校准和样机验证，结构减重18%。

第 2 项

项目名称：智能装配线数字孪生验证平台

项目角色：核心成员

项目开始时间：2023-05

项目结束时间：2024-02

项目时长：9个月

项目地点：杭州

技术栈：ADAMS、Python、SolidWorks

项目链接：https://example.com/projects/digital-twin

项目描述：负责机构参数化模型、运动学验证和异常工况仿真，形成可复用分析流程。

校园经历

第 1 项

组织名称：机械工程学院研究生会

担任职务：学术部部长

开始时间：2023-09

结束时间：2024-09

经历描述：策划学术沙龙和企业技术交流活动，协调讲者、场地、宣传与志愿者。

第 2 项

组织名称：大学生机器人协会

担任职务：技术组组长

开始时间：2020-09

结束时间：2022-06

经历描述：组织机器人结构设计培训并指导成员参加工程训练竞赛。

获奖经历

第 1 项

奖项名称：全国大学生机械创新设计大赛二等奖

奖项级别：国家级

奖励类型：竞赛

颁发机构：全国大学生机械创新设计大赛组委会

获奖时间：2024-08

获奖描述：负责结构方案、样机设计和技术答辩。

第 2 项



奖项名称：研究生国家奖学金

奖项级别：国家级

奖励类型：奖学金

颁发机构：教育主管部门

获奖时间：2024-10

获奖描述：综合成绩与科研实践表现突出。

证书资质

第 1 项

证书名称：机械工程师资格培训证书

证书等级：中级

成绩：优秀

获得日期：2025-03

发证机构：机械工程专业培训中心

第 2 项

证书名称：计算机辅助设计职业技能证书

证书等级：高级

成绩：92

获得日期：2022-05

发证机构：职业技能鉴定中心

技能专长

第 1 项

技能名称：SolidWorks

熟练程度：精通

技能说明：熟练进行复杂零件、装配体、钣金和工程图设计。

第 2 项

技能名称：Abaqus

熟练程度：熟练

技能说明：掌握静力、模态、接触和非线性结构分析。

第 3 项

技能名称：Python与MATLAB

熟练程度：熟练

技能说明：能够编写参数化建模、数据处理和仿真自动化脚本。

语言能力

第 1 项

语种：英语

语言水平：熟练

听说能力：熟练

读写能力：精通

语言证书：大学英语六级

语言成绩：568

第 2 项

语种：普通话



语言水平：精通

听说能力：精通

读写能力：精通

语言证书：普通话水平测试二级甲等

语言成绩：二级甲等

论文成果

第 1 项

论文标题：面向轻量化设计的支撑结构多目标优化方法

发表期刊或会议：机械设计与研究测试刊

发表时间：2025-04

作者：林嘉航、周启明

本人排名：第一作者

DOI：10.0000/example.2025.001

论文链接：https://example.com/papers/structure-optimization

论文摘要：提出结合代理模型与有限元分析的结构多目标优化流程。

专利成果

第 1 项

专利名称：一种模块化机器人末端夹持装置

专利类型：实用新型

专利号：ZL202599999999.9

专利状态：已授权

申请或授权时间：2025-05

发明人：林嘉航、周启明

本人排名：第一发明人

专利说明：装置支持快速更换夹指并适配多规格工件。

家庭成员

第 1 项

成员姓名：林明远

关系：父子

工作单位：杭州远景设备服务中心

职务：工程技术人员

联系电话：19900000002

地址：浙江省杭州市西湖区

第 2 项

成员姓名：沈雅琴

关系：母子

工作单位：杭州启航教育服务中心

职务：行政人员

联系电话：19900000003

地址：浙江省杭州市西湖区

自定义信息

第 1 项



字段名称：MBTI

字段内容：INTJ

第 2 项

字段名称：作品集地址

字段内容：https://example.com/portfolio/lin-jiahang


